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4

，
D¾��9:

，
�9su 

，
O�Cy´

，
ª

v]�ôD¾TaKªì!9

８
¶

，
Ä�D¾¹$

^´

，
û�³93���H;«�¦*TUV

［３］。
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，
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A
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ｔ

－ωｅψｑ

ｕｑ ＝Ｒｓｉｑ＋
ψｑ
ｔ

＋ωｅψ{
ｄ
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ｄ、ｑ
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ｄ、ｑ
®´DH;
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ｄ、ｑ
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：

ψｄ ＝ψｆ＋Ｌｓｉｄ
ψｑ ＝Ｌｓｉ
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Ø
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�^ÔâÃåærsfcÔâÃåæ3y�^

¿rs

，
A,H��Z-©8
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３
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i¤
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ＦＣＳＭＰＴＣ

ＦＣＳＭＰＴＣ
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，
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i
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i

（３）
¼²`

，
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、
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ｉｄ（ｋ＋１）＝ｉｄ（ｋ）＋
Ｔｓ
Ｌｓ
［ｕｄ（ｋ）－Ｒｓｉｄ（ｋ）＋ωｅ（ｋ）Ｌｓｉｑ（ｋ）］

ｉｑ（ｋ＋１）＝ｉｑ（ｋ）＋
Ｔｓ
Ｌｓ
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］

（４）

ψｄ（ｋ＋１）＝ψｆ＋Ｌｓｉｄ（ｋ＋１）

ψｑ（ｋ＋１）＝Ｌｓｉｑ（ｋ＋１）
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ｑ（ｋ＋１槡

{
）

（５）
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，
8æf

“ｋ＋１”
Trìf8M3?9
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；Ｔｅ
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，
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ψｓ ＝ ψ２ｆ＋（
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，
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、
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，
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，
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eÉ¶ÈÅ�
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¤��K8M3
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，
îy��

e,R��dÍ i
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（６）
kÄ8M3´D
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（７）
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¶BuTÍÂn
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，
î
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ｇｉ�BuTÈ
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。
�óôT
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，
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Ｔｓｆó^´T

，
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��H;Æô´

，
�õ]

ªìÅ´�©òv]�ôT34¦ó^´T

（
M¶
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，
©ª

１
�«

，
�

ＦＣＳＭＰＴＣ
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，
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，
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ΔＴｅ（Ｔ） ＝－
Ｒｓ
Ｌｓ
Ｔｅ（ｋ）Ｔｓ

ΔＴｅ（ｕ） ＝
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ｒ（ｋ）ｕ

→
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（１１）
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